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Когда дело доходит до вступления в информационную эпоху, этапы внедрения 

информационных и коммуникационных технологий (ИКТ), их применение в реальном 

образовательном процессе, создание современной информационной инфраструктуры, 

создание совершенно новых мультимедийных учебных программ и их внедрение в 

образовании - это все. медленно . -медленно подходит к концу. 

          На современном этапе развития ИКТ необходимы не только классические 

образовательные технологии, но и электронное обучение. В настоящее время происходит 

переход от электронного обучения к интеллектуальному электронному обучению и 

интеллектуальному образованию. Эта концепция объединяет все процессы в сфере 

образования, а также комплексную модернизацию всех методов и технологий, 

используемых в этом процессе [1, б. 33]. Концепция smart приносит с собой технологии в 

области образования, такие как «умная доска», «умный экран», доступ в Интернет из 

любой точки. Каждая из этих технологий позволяет перестраивать, доставлять и 

обновлять процесс разработки контента. В результате обучение можно проводить не 

только в классе, но и дома, на работе, в общественных местах и в местах отдыха. 

Содержание активного обучения становится ключевым элементом в оценке учебного 

процесса. На его основе будет создано единое хранилище, которое снимет барьеры 

концепций времени и пространства. 

            Концепция интеллектуального образования заключается в быстрой гибкости 

доступных ресурсов, максимальном разнообразии мультимедиа, быстрой гибкости в 

зависимости от уровня слушателя и уровня спроса. Постоянное развитие компетенций, 

постоянный рост и обновление знаний - одни из актуальных задач современной системы 
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образования [2, б. 34]. Причина в том, что влияние человеческого капитала на развитие 

знаний сейчас отсутствует. Для решения таких проблем необходимо коренным образом 

изменить не только саму образовательную среду, но и структуру, инструменты и методы 

системы образования. Необходимо совершенствовать такие знания, как аналитические 

компетенции, навыки комплексного решения проблем, инновационные идеи, 

инновационную культуру общения. Потому что обучение, основанное на традиционных 

образовательных параметрах, не готовит людей к умному обществу. В свою очередь, без 

умных технологий инновации невозможны. Если образование в этом направлении будет 

отставать, оно замедлится и затвердеет. 

             В настоящее время становится обычным использование презентаций, 

подготовленных в программных пакетах Microsoft Power Point или Macromedia Flash, в 

классе с использованием мультимедийных инструментов, но в то же время в сферу 

образования входят интерактивные технологии, такие как слайд-шоу. презентации в серии 

[9, б. 23]. Передача информации студентам с помощью нового интерактивного 

оборудования (интерактивная доска - смарт-доски, интерактивный дисплей - Sympodium) 

позволяет докладчику создавать презентации во время урока. Интерактивные смарт-доски 

можно использовать для письма специальными маркерами, отображения учебных 

материалов и создания письменных комментариев к изображению на экране. В то же 

время информация, записанная на интерактивной Smart Board, сохраняется на магнитном 

носителе, распечатывается и отправляется на электронную почту отсутствующего 

студента. Учебный материал, созданный на Smart Board во время лекции, можно записать 

на встроенный видеокодер и многократно использовать. Умные технологии проникли в 

сферу робототехники, а также во многие другие области. Сборка роботов программа 

закладывает основу для успеха завтрашней роботизации уже сегодня. Будущее 

промышленных роботов развивается не на основе позиции научной фантастики, а на 

основе конкретно-научного анализа и прогнозирования на уровне интересной проблемы: 

1. Робот не должен иметь возможности причинить вред человеку, или он не должен 

позволять себе причинять вред своим бездействием.  

2. Робот должен выполнять команду, данную человеком, эти команды нельзя 

игнорировать в первую очередь. 

 3. Робот должен защищаться, если он не нарушает первый и второй законы, даже 

если писатель-фантаст Айзек Азимов не предполагал в прошлом, впервые публикует 

слово «робототехника» в своих работах [3, б. 17]. Джо Энглбергер, основатель Uni-

Mission считается отцом современной робототехники, и следует отметить, что три закона 
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Айзека Азимова остаются стандартом и по сей день, и профессионалы робототехники 

должны следовать этому закону при проектировании. Что такое робот? На сегодняшний 

день нет единого представления о том, из чего сделан робот. Нет международного 

соглашения по понятию «робот» и его статусу. Границы этого термина устанавливаются 

любым способом. Например, в Японии под роботом понимается устройство. Работает по 

принципу, т. Е. Просто механическая вата, движение которой ограничено механическими 

опорами. Но на Западе подобное устройство не имеет вариации (если кто-то не сдвинет 

опоры), это особый вариант пистолета-пулемета бикир, который на самом деле не 

является роботом. 

          Робот - это запрограммированное механическое устройство, способное 

выполнять задачи и взаимодействовать с внешней средой без помощи человека. 

Робототехника - это научная и техническая основа проектирования, производства и 

использования роботов. 

           В настоящее время приняты разные определения роботов. Обычно роботы 

являются имитацией механизмов, частично или полностью, по внешнему виду, движению, 

а в некоторых случаях они оба являются производственными роботами. Например, 

согласно рекомендациям Японской ассоциации производителей роботов, роботы делятся 

на шесть классов в зависимости от уровня сложности: манипуляторы шерсти, устройства 

«на вынос», управляемые программируемым языком; роботов, чувствительных к внешней 

среде, понятие «производственный робот», используемое в Европе и США, не включает 

первые два класса, рекомендованные Японией.  

Британская ассоциация робототехники определяет робота как устройство для 

перепрограммирования, программируемое устройство для манипулирования и 

транспортировки деталей с использованием резака или специального технологического 

оборудования для выполнения конкретных производственных задач. Американский 

институт робототехники, основываясь на рекомендациях Британской ассоциации, считает 

робота «многофункциональным, перепрограммируемым манипулятором, используемым 

для выполнения различных задач с использованием программируемых действий 

материала, инструментов деталей или других специальных устройств». 

Таким образом, понятие «робот», согласно концепции, введенной на Западе, не 

включает такие устройства, как манипуляторы с дистанционным управлением, то есть 

протезы основаны на принципе бионики, потому что эти устройства относятся к 

управлению роботами. Японцы представили концепцию механотроники, подчеркивая 

взаимозависимость механики и электроники, и это охватывало основные черты всех 
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аспектов такой техники. Некоторые сложные роботы используют голосовое 

программирование для управления заданным расстоянием и направлением [6, б. 84]. 

Новейшие модели роботов оснащены сенсорной обратной связью и реагируют на 

пространство в непосредственной близости. От компактных роботов с гораздо большим 

диапазоном размеров они могут урезать несколько кубических метров пространства 

массой до 1,5 тонн. роботы, которые стреляют. Он включает в себя сенсорные системы, 

датчики технического зрения и тактические сенсоры и обеспечивает «ощущение 

прикосновения коктейля». Некоторые из трех поколений роботов называются 

интеллектуальными роботами, которые доступны в лабораториях и еще не полностью 

разработаны. В настоящее время ведутся исследования по созданию роботов на основе 

«сознательного контента».  

Такие исследования приводят к созданию интеллектуальных роботов, в которых 

роботы смогут «ощущать» и обнаруживать объекты из внешнего мира, а в будущем 

смогут самостоятельно решать сложные задачи и добиваться результатов. Однако есть 

«серые зоны», например, простой датчик не может поднять роботизированное устройство 

до уровня второго поколения. Датчики должны иметь возможность адекватно влиять на 

движение робота. Уровень чувствительности датчиков и сумма сигналов должны иметь 

возможность обрабатывать, анализировать и формулировать будущие команды на основе 

законов имитационного моделирования.  

Использование современных производственных роботов увеличивает 

эффективность оборудования и качество производства, освобождает людей от беспорядка, 

тяжелой, вредной работы, помогает находить материалы и энергию. К тому же они 

обладают достаточной вариативностью и могут использоваться при производстве 

продукции средними и небольшими партиями. Использовать традиционные инструменты 

автоматизации больше не удастся [4, б. 186], [8, б. 148]. Продукция малых серий имеет 

большой рынок. Согласно исследованиям, основные детали, закупаемые военными 

организациями, также производятся партиями по 100 штук, в Великобритании 75% всех 

металлических деталей производятся партиями по 50 штук. Роботы по-прежнему 

обладают способностью реагировать на самый важный уровень качества, 

присутствующий в людях, такой как сознательная реакция на неожиданную среду, 

изменение среды на рабочем месте, самообучение на основе собственного опыта, 

прекрасная координация - «ko 'l -eye 'не использует систему координации.Зажимные 

роботы, очистка лома, литье, очистка щелей, термообработка, обслуживание 

прецизионных литейных машин, загрузка и разгрузка, формовка, сварка, сборка, o' 



“Involta” Innovation Scientific Journal            Vol. 3 No.5 May (2024)   

  

137    
  ISSN 2181 - 2632                     www.involta.uz   

выполняет измерения, установку и складирование деталей. 

            Робот может оснащать свои руки различными инструментами и резцами, 

которые можно использовать для различных операций, включая сверление, сверление, 

деформацию сборки, затягивание гаек, правку, шлифование, контактную, дуговую сварку, 

термообработку, сборочные работы и резка, лазерное излучение, обработка материалов 

под давлением воды и т. д. (Рисунок-1) Сегодня универсальный робот может делать все, 

что угодно, от сборки до контактной сварки.  

Роботы становятся специализированными, то есть находят свое место в 

производстве малярных, сварочных, сборочных роботов и т. д. (Риснок-2). С появлением 

сложных роботизированных устройств роботы заменяют людей на не связанных с ними 

должностях, возникает безработица, ходьба может унизить человечество. Развитие 

производственной культуры позволяет осознанно выполнять сложные задачи и 

одновременно выполнять большое количество действий. Бремя сложной работы над 

роботизированными системами сейчас и в будущем усугубляется производственными 

проблемами и имеет большое значение [5, б. 178], [7, б. 43]. 

           Слово «робот» впервые использовал в 1921 году чешский драматург Карл 

Чапек. Его работа, «Универсальные роботы Россум», была посвящена категории 

искусственно созданных гуманоидных слуг, борющихся за свою свободу. Чешское слово 

«робот» означает «принудительное рабство». Слово «робототехника» впервые 

использовал известный писатель-фантаст Исаак Азимов в 1941 году. Использование 

умных технологий в обучении робототехнике имеет огромное влияние на 

образовательный процесс и качество. Причина в том, что робототехника как современная 

наука стремительно развивается. Робототехника, наряду с развитием, требует 

использования умных технологий. 

Конечно, сегодня было разработано специальное программное обеспечение (Smart 

Notebook, Bridgit, Synchron Eyes), чтобы максимально использовать возможности 

интерактивных интеллектуальных досок. У каждой из этих программ есть свои 

возможности. Например, Smart Notebook работает с текстами и объектами, хранит 

информацию, преобразует написанные буквы в печатные. Bridgit быстро и легко 

рассылает презентации партнерам по всему миру, получая рецензии на их документы. Для 

этого преподаватель выделяет важные позиции в выступлении на общем «рабочем столе», 

и тут же программа появляется в реальном времени в окне всех участников конференции.  
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Рисунок-1. 

С помощью программного пакета Synchronous Eyes учитель может контролировать 

всех учеников, отображать и блокировать мониторы работы учеников, отправлять 

учебные материалы, учебники, тесты и контролировать процесс с помощью 

интерактивной доски. 

 

Рисунок-2. 

При работе с интерактивными досками внимание всех участников сосредоточено, и 

они очень быстро начинают усваивать учебные материалы. В результате уровень 

мастерства каждого участника увеличивается. Внедрение новых образовательных 

технологий в образование, в свою очередь, обеспечивает переход образовательной схемы 

от репродуктивной формы к творческой. Современное умное образование преследует две 
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основные цели: 1. Создать у учащихся необходимую мотивацию к обучению. 2. Поиск 

новых форм и инструментов обучения через творческие решения. 

Наша мечта на будущее - дальнейшее повышение качества образования за счет 

эффективного использования интеллектуальных технологий. 
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